SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-110
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbidorkowych .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z zakresem okreslonym w
pkt.1.3.

1.3.Zakres robét objetych ST
Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja ,obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace 1
majace na celu wykonanie robot rozbidorkowych wynikajacych z dokumentacji
projektowej i kosztorysowej.
Zakres robot rozbiorkowych obejmuje:

- rozbiorka pokrycia dachowego z papy

- rozbiorka obrobek blacharskich

- rozbiorka $cianek dziatowych z cegly

- wykucie otworow drzwiowych

- demontaz stolarki okiennej i drzwiowe;j

- skucie posadzki i podt6z

- skucie schodow zewnetrznych betonowych

- usuni¢cie 1 wywoz odpadow poremontowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z okresleniami podanymi

w ST-0.00"Wymagania og6lne” oraz z PN-ISO 7607-1 ,, Budownictwa .Terminy ogolne’
PN-ISO 76-7-2 ,, Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, a takze w
przywotanych normach przedmiotowych.

b

1.5. Wymagania dotyczace robét

1.5.1 Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robdt oraz ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne
wymagania dotyczace robot podano w ST-0.00"Wymagania ogo6lne”

1.5.2. Wymagania szczegolowe.

Odpady uzyskane w wyniku robét rozbidrkowych stanowig wlasnos¢ Wykonawcy.
Elementy pochodzace z rozbiodrki nalezy na biezaco segregowaé w wydzielonych 1
zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawceg pojemnikach na odpady , a nastepnie
sukcesywnie wywozi¢ na najblizsze wysypisko $mieci.

Materialy niezelazne ,nie podlegajace przyjeciu na wysypisko odpaddéw nalezy przekazac
do zaktadu utylizacji.



2. Materialy

Materialy do wbudowania nie wystepuja.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzg¢tu podano w ST-0.00 ,,Wymagania
0g6lne”.

Roboty mozna wykonywaé recznie Iub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu
dostosowanego do rodzaju wykonywanych prac rozbidorkowych.

Roboty rozbidrkowe na wysoko$ciach nalezy prowadzi¢ z drabin i rusztowan statych
posiadajacych aktualne atesty , spetniajacych wymagania przepiséw bhp i zbudowanych
zgodnie z wytycznymi montazowymi producenta.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-0.00 ,,Wymagania
0golne”.

Materialy z rozbiorki mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu
dostosowanymi do rodzaju i ci¢zaru przewozonych materiatow.

5.Wykonanie robét

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot.

Ogo6lne zasady wykonania robot podani w ST-0.00 ,,Wymagania ogolne

5.2. Wykonanie rob6t rozbidrkowych.

Roboty rozbidorkowe obejmuja demontaz wszystkich elementow budowlanych i
wyposazenia wymienionych w pkt.1.3. wynikajacych z dokumentacji projektowej lub
wskazanych w dokumentacji kosztorysowej. Teren prowadzenia robot rozbidrkowych
nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ przed dostgpem 0sob nieupowaznionych. Przy
prowadzeniu robdt rozbiorkowych nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow PHB 1
ppoz. Przed rozpoczeciem robot demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem lub przed zniszczeniem wszystkie elementy budowlane nie podlegajace
rozbiorce a pozostajace w strefie wykonywanych prac.

Podczas prowadzenia rob6t na elewacjach strefy niebezpieczne w ktorych istnieje
mozliwos$¢ spadania roznych przedmiotéw lub materiatlow , nalezy ogrodzi¢ i
zabezpieczy¢ daszkami. Strefa niebezpieczna musi wynosi¢ minl/10 wysokosci z ktore;j
moga spadac przedmioty i materiaty z tym , ze zawsze nie mniej niz 6m. Daszki ochronne
powinny by¢ umieszczone na wysokosci min2,4 m od terenu i mie¢ spadek 45 stopni w
kierunku zrodla zagrozenia. Zakazane jest uzywanie daszkow jako rusztowan. Miejsce
niebezpieczne nalezy oznakowac znakami ostrzegawczymi lub zakazu.

Gruz 1 odpady bedace wlasnosciag Wykonawcy winny zosta¢ usunigte z terenu robot w
terminie i w sposob nie kolidujacy z wykonywaniem innych robot.

6. Kontrola jakosci

Kontrola jako$ci wykonanych robot rozbiorkowych polega na wizualnej ocenie
kompletnosci wykonanych robot , wywozu gruzu i odpadow z miejsca budowy oraz
sprawdzeniu zakresu wykonanych robot z dokumentacja, ST 1 ustaleniami z
Zamawiajacym oraz sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu.

7.Jednostka obmiaru

Powierzchnia (m2) - pokrycia dachowego
obrobki blacharskie m2

rozbiorka $cian 1 schodéw — m3



8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru podano w ST-0.00 ,,Wymagania ogdlne”
Odbiorowi podlega wykonanie zakresu przewidzianego ST-1.10

9. Podstawa platnosci

Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST-0.00 ,,Wymagania ogo6lne”

Podstawa platnosci jest cena ryczalttowa robot rozbiérkowych skalkulowana przez
Wykonawce i zaoferowana Zamawiajagcemu w ofercie przetargowe;.

Platnosci bedg realizowane zgodnie z ceng ofertowa w oparciu o protokoty odbioru
zgodnie zapisami w umowie.

10.Przepisy zwigzane

-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych ( Dz.U.2003.47.401),
-Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spofecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 w
sprawie przepisOw bezpieczenstwa 1 higieny pracy ( tekst jedn. Dz.U.2003.169.1650),
-Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 14,03.2000

w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych
(Dz.U.2000.26.313),



